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park Energeticky asistent

Zilinskej univerzity v Ziline

V sucasnosti sa v SR a tieZ v mnohych krajindch EU nenachddzaju komplexné vyskumné pracoviskd, ktoré mézu poskytovat
sluzby organizdcidm, ktoré participuju na vyvoji modernych komponentov, ktorych vyuZitie je uplatnitelné pre oblast
elektromobility. SkusSobné pracovisko umoZriuje komplexnu realizdciu vyskumnych aktivit v oblasti vyuZivania
nekonvencnych pohonov vozidiel. UmoZriuje spoluprdcu na vyvojovych aktivitdch organizdcii tvoriacich sucast platformy
E-mobility, spoluprdcu na tvorbe legislativnych zmien a umoZriuje komplexné testovanie elektromobilov a nekonvencnych
vozidiel. Jednou z najvdcsich bariér v rozvoji elektromobility je strach ludi z dojazdu, pretoZe elektrické vozidld maju znacne
kratsi dojazd neZ konvencné vozidld. V modernych elektromobiloch na zniZenie spotreby elektrickej energie a sucasné
predlZenie dojazdu sluZia komplexné technoldgie vo forme energetického asistenta. Vysledky vyskumnej aktivity
Energeticky asistent vodi¢a elektromobilu a poznatky ziskané pocas riesenia jednotlivych etdp vyskumu nachddzaju
uplatnenie nielen na akademickej péde, ale aj v komercnej sfére vo forme jednotlivych modulov systému energetického
asistenta aj pre automobily s konvencnym pohonom, alebo ako celku pre elektromobily.

Technolégia pre vyskum nekonvencnych pohonov a ich komponentov, Energeticky asistent
vodica elektromobilu

Vyskum je orientovany na optimalizdciu toku energie
s ciefom minimalizacie strat s vyuzitim modernych metéd
a nastrojov v oblasti pouzitia mechanickych aj
elektronickych  komponentov  elektromobilov. Na
overovanie tychto vlastnosti sluZi  vybudovany
inteligentny testovaci a diagnosticky systém pre
nekonvencné pohony automobilov aich komponenty.

e testovanie parametrov ovplyviujucich dojazd a
spbsoby rekuperacie energie.

Vykonova valcova skusobria MAHA MSR 1050
e max. rychlost 300km/h
e max. tazna sila PN/ZN 8600N/17200N

Vyskum je orientovany na nasledovné oblasti: e max. vykon PN/ZN 700kW/1400kW
e riadenie toku energie, bezpecnostné a Skasanie vozidiel
komunikacné systémy e s hybridnym a elektrickym pohonom (aktivne valce)
v . . . e spohonom 4x4
e doplnanie energie a testovania parametrov
elektrickych pohonov Meraci program
e meranie toku vykonu elektrickych a hybridnych e meranie vykonu pri konst.otackach, rychlosti, taznej
. s sile
vozidiel e  zatazova simuldcia s grafickym vyhodnotenim
e simuldcia jazdnych odporov
Skusobné pracovisko na meranie toku vykonu Externé meracie pristroje
elektrickych a hybridnych vozidiel s vykonovou e analyzétor vyfukovych plynov, meranie spotreby

valcovou skusobriou MAHA

Skdsobné pracovisko umoznuje komplexnd realizaciu
vyskumnych aktivit v oblasti vyuZivania nekonvenénych Elektromobil Edison , .

pohonov vozidiel. Umoziiuje spolupracu na vyvojovych ¢ S;’g::;'i?;:’ag;”dver°vy elektromobil s pohonom
aktlv'|t'ach orgam%acn tvoriacich Sl.'JcaSF pIatforrT?y E- dojazd od 150 po 200 km

mobility, spolupracu na tvorbe legislativnych zmien a

elektromotor s vykonom 15/30kW
umoznuje komplexné testovanie elektromobilov a programovatelny frekvenény meni¢
nekonvencnych vozidiel: planétova prevodovka s kons. prevodom
akumulatory s napatim 80V/ 300Ah

riadiaca jednotka akumuladtorov s 25 balancermi

e testovanie jazdnych, elektrickych a mechanickych
vlastnosti elektrickych a hybridnych vozidiel,

e meranie toku vykonu elektrickych a hybridnych
vozidiel s moznostou plynulého riadenia
momentu od nulovych otdcok hnacich ndprav pre
vykony nad 500 kW,



Etapy vyskumnej aktivity — Energeticky asistent vodica
elektromobilu

1. Vykonanie monitoringu spotreby energie -
rozdelenie na skupiny ukazovatelov.

e konstrukéné ukazovatele
prevadzkové ukazovatele
vplyv vodica

2. Stanovenie zdkladnych uloh pre energetického
asistenta a definovanie podmienok efektivnej
optimalizdcie ovplyvnit jazdny styl vodi¢a s cielom
zniZit spotrebu energie

e kontrola Stylu jazdy s naslednou regulaciou
premeny elektrickej energie na trakénu,

e kontrola vSetkych spotrebi¢ov vo vozidle vratane
moznosti nezavislého vypinania komfortnych
systémov,

e kontrola klimatickych podmienok,

e kontrola retazca: stav nabitia akumulatorov -
najblizSia nabijacia stanica- moZnost vyuZitia
range—extendra.

Zhrnutie formou oblasti vyuzZitia EA:

e krizovy manaiment (dojazd po najblizsiu
nabijaciu stanicu, ...)

e bezpecnostny manaiment (regulacia energie pri
nizkej teplote akumulatoroy, ...)

e informaény manaiment (aktualizdcia dojazdu
podla stavu nabitia, teploty a technického stavu
akumulatorov,...)

3. Ndvrh energetického asistenta pre elektromobil
Edison — merania

e postupnd tvorba  databdzy rozbehovych

S : charakteristik  experimentdlneho vozidla s

0br.2,3 Elektromobil Edison elektrickym pohonom, tvorba mapy ucinnosti
elektromotora,

e analyzu vplyvu nizkeho tlaku v pneumatikach na
dojazd elektromobilu,

Energeticky asistent vodica elektromobilu (EA)

V modernych elektromobiloch na zniZenie spotreby e analyza vplyvu velkosti kapacity trakénych
elektrickej energie asucasné predlienie dojazdu sluzia akumulatorov, stavu nabitia, po&tu nabijacich
komplexnél technolégie vo forme energetického cyklov, spbsobu nabijania a prevadzkowych
asistenta. Ulohou energetického asistenta je formou podmienok na dojazd elektromobilu.

obrazovej azvukovej informdacie pre vodica
optimalizovat spésob jazdy scielom minimalizovat
spotrebu energie.
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