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Technoldgia letového simuldtora L-410 UVP-E20 je koncipovand na Siroké vyuZitie v oblasti rieSenia a podpory réznych
vedecko-vyskumnych uloh v prostredi prevadzky leteckej dopravy. Pre technoldgiu je charakteristickd jedine¢nd vlastnost
integrdcie 3D laser ddt a ortofoto snimok. Viaceré vyskumné ulohy su preto orientované na validdciu vymodelovanych
letisk a objektov v rdmci importu do existujucej terénnej databdzy. Dalsim predmetom vyuZitia technoldgie TTpS je oblast
posudzovania ludskej vykonnosti posddok lietadiel. Vzhladom na mozZnost simuldcie Standardnych poruch letuna,
simuldtor je vhodnym prostriedkom na objektivne meranie reakéného casu pilotov a rozloZenia ich pozornosti,
prostrednictvom bloku interefejsov s nadvéiznostou na technoldgiu eyetrack. Vyskumné ulohy su zamerané na bezpecnost
a s tym suvisiacu analyzu rizik a testovanie réznych navigacnych procedur, pripadne novych osnov vycviku pilotov.

Technolégia pre vyskum v oblasti dopravnych simulatorov — Vyvojovy systém letového
simulatora (TTpS)

Technolégia pre vyskum voblasti dopravnych Audio, video vystupy su v digitdlnej ako aj analdgovej
simuldtorov pozostdva z letového simulatora lettina L- podobe pristupné cez obsluiny pult pracoviska mimo
410 UVP-E20 sdvoma turbovrtulovymi motormi platformu simulatora — cez Monitorovacie pracovisko.

(tzv. Twin Turboprop simulator - TTpS) s moZnostou
zavedenia spatnej vazby. Hardvér simulatora ma realne
rozmery kokpitu letina realizované v mierke 1:1 a spifia
poziadavky kladené na simulator kvalifikacie ,FTD Level
2“ a zaroven FNPT Il MCC v zmysle Standardov CS-FSTD
(A) a platnych predpisov a noriem platnych v SR.

TTpS poskytuje kompletné pracovisko pre:

- dvoj¢lennu posadku,

- pracovisko instruktora,

- pracovisko monitorovacieho centra

- pozicie pre instalaciu technického vybavenia.

Zariadenie obsahuje pristrojové a avionické vybavenie
pre dennl a nocnl prevadzku a je schopné simulovat
Standardné poruchy daného typu letuna.

Cely systém je ovladatelny prostrednictvom pocitacov s
napojenim na Standardné zbernice. Sucastou je aj riadiaci,
komunikacny a simulacny softvér potrebny pre ovladanie
kokpitu, ktory je kompatibilny a prepojeny s navrhnutym
vizualizaénym systémom.

Vyznamnym prvkom technoldgie je blok interfejsov, ktory
obsahuje sadu Standardnych multimedidlnych
a pocitacovych hardvérovych interfejsov potrebnych pre
pripojenie sa k dalSim pracoviskdm. Systém interfejsov
umoznuje napojenie senzorov a detektorov z dalSich
laboratérii a napajanie pristrojov senzorov umiestnenych
v kokpite pre realizaciu dalSieho merania a sledovania
vratene vystupu do monitorovacieho centra. Dodavka
obsahuje popisy zapojeni tychto interfejsov ako aj
softvérové rozhrania a ich popis.
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