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Virtudlna realita a laserové
skenery

Technoldgia pre vizualizaciu vyrobného procesu

Technoldgia vyuZiva rozsirenu realitu pre integrované
rieSenia na podporu intuitivneho, timovo orientovaného
projektovania vyrobnych systémov.

Zobrazuje 3D objekty vo volhom priestore s

bezdotykovym  ovlddanim. Pomocou zobrazenia
aktudlneho stavu daného pracoviska je mozné
identifikovat a priradit spravne informacie a ziskat

podporu v rozhodovani.

Technolégia sa vyuZiva na monitorovanie vybranych
pracovisk inteligentného vyrobného systému, vizualizdciu
vykonnosti a porovndvanie pldnovanych a redlne
dosiahnutych vysledkov s moZnostou interaktivnych
zmien a individudlneho pristupu pracovnika ku vietkym
relevantnym planovacim a vyrobnym udajom. Systém je
urceny pre workshopy projektovania novych a redizajn
existujucich vyrobnych systémov.

Zariadenie podporuje minimalne vstupy v rozsahu
kompozitného videa, VGA, HDMI. Podporuje zobrazenie
statickych a animovanych 3D objektov. Dynamicky meni
priestorové 3D zobrazenie. VyuZiva bezdotykové Natural
User Interface zaloZené na gestikuldacii ruk uZivatela.

Technoldgia modularneho, rekonfigurovatelného,
inteligentného robotického systému

Technolégia sa vyuZiva pre simuldciu, vizualizéciu a
ndvrh riadenia moduldrnych robotickych systémov.
Systém umoznuje navrh virtudlnych modelov kracajucich
a kolesovych robotickych systémov, generovanie
koliznych tvarov z 3D modelov a nastavenie zrychleného
behu simulacie.

Obr. 1 Softvér modular robotics toolkit

Immerzivne zobrazovacie zariadenie

Technoldgia pre immerzivne zobrazovacie zariadenie, je
zalozena na jednej hardvérovej platforme uréenad pre tri
rozne softvérové aplikidcie zaloZené na interaktivite,
prace s 3D CAD modelmi v interakcii na matematické
prepocty a analyzy, animacie, texty, videa, interaktivne
mapy s cielom podpory kreativneho riadenia projektov
na oblast internych a externych logistickych systémov.

Technolégia umoZnuje zdkladné funkcionality softvéru
pre internu logistiku a externu logistiku. Tretie zariadenie

obsahuje instaldciu virtudlneho prezenta¢ného systému.

Obr. 3 Vis Wizzard s prezentacnym softvérom

Technolégia pre vyvoj rieSeni konceptu Digital
Factory

Technoldgia pre vyvoj rieSeni Digital Factory obsahuje
moduly vyrobkov, vyrobnych procesov a vyrobnych
systémov. Moduly je mozné vyuzit pre ndvrh, simuldciu a
emuldciu robotizovanych pracovisk a systémov, offline
programovania robotov a simuldcie aktivit ludskej
kooperdcie so strojmi.




Systém umoznuje tvorbu komplexnych virtualnych kopii
vyrobnych hal obsahujucich robotické systémy, sklady a
autondémne logistické prostriedky. Taktiez obsahuje
nastroje pre analyzu a vizualizaciu udalosti z virtudlnej
haly prostrednictvom metrik OEE.

Obr. 4 Simulacia digitalneho podniku

Technoldgia pre simuldciu a emulaciu mobilnych
robotickych systémov

Technolégia sa vyuziva na navrhovanie a testovanie

novych  konceptov inteligentnych, = autonémnych

mobilnych robotickych systémov. Softvérova platforma
umoziuje spajat Siroké spektrum modulov
koexistujucich v prostredi zaloZzenom na virtudlnej

realite.

Systém umoZiuje simuldciu priemyselnych mobilnych
robotickych rieSeni, tvorbu virtudlnych logistickych sieti a

testovanie riadiacich systémov automatickych

transportnych systémov bez fyzického zariadenia.
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Obr. 5 Definovanie fyzikalnych vlastnosti zariadenia v softvéri

Technoldgie na testovanie vzoriek kombinovanym
namdahanim

Technolégia vyuZiva testovacie zariadenie na meranie
vzoriek s moznostou kombinovaného namdhania tlak a
tah. Je zaloiené na pohone dvoch hydromotorov s
prislusnou hardvérovou a softvérovou podporou s
moznostou predpisaného zataZovacieho procesu -
periodického, ndhodného a pod.

Dal$im zariadenim je ultrapresny prenosny 3D laserovy
skener na meranie vzoriek.

Prenosny 3D laserovy skener Skener sa vyuZiva na
meranie vzoriek, ma 7 osové meracie rameno a jeho
pouzitie prinasa vacsiu flexibilitu a presnost pri zachyteni
zloZitych geometrickych detailov.

Aplikdcie vyuZitia skenera su:
analyza rozmerov a povrchov,
kontrola kvality, reverzné
inZinierstvo.

Softvérova podpora k technoldgii
sluzi pre spracovanie a
vyhodnocovanie naskenovanych
dat, vyuziva sa na 3D merania a
zaroven pokryva celé spektrum
metrologie, bez ohladu na
zariadenie, znacku ¢i model.

Obr. 6 Kreon skener

Technolégia 3D laserového skenovania na

priestorovu digitalizaciu

Technolégia sa vyuZiva na podporu digitalizdcie
predmetov a objektov v oblasti prvkov vyrobnych a
logistickych systémov pre priemyselné aplikdcie.

Laserovy skener umoZfiuje presné zameranie
priestorovych informacii o skenovanych objektoch v 3D
zobrazeni svysokou produktivitou prace oproti
konvenénym postupom.

Dal3ou polozkou technoldgie je softvér pre vybudovanie
inteligentného elektronického a fyzického archivu s
moznostou centralizovaného fyzického a elektronického
uloZenia, kontroly a bezpecénosti dat.

Prenosny 3D laserovy skener je ureny pre detailné
meranie a ziskava velmi trojrozmerné skeny okolitého
prostredia vo velmi krdtkom <ase, rddovo niekolko
minut. le vybaveny

dotykovym displejom pre

jednoduché ovlddanie a
nastavenie parametrov
skenovania. Vysledkom

skenovania je kompletnd
farebna siet 3D bodov, ktora
digitalne reprodukuje
aktudlny stav. Vdaka nizkej
hmotnosti, malym
rozmerom a jednoduchému
dotykovému ovladaniu je
usetrit az 50%

skenovacieho casu v

mozné

porovnani s konvencnymi
skenovacimi systémami.
Sucastou je Softvér, ktory je
priamo vyvinuty pre dany

3D laserovy skener.

Obr. 7 Faro skener




Systém laserového merania

Technolégia vyuZiva systém laserového merania na
inteligentnt kontrolu kvality a meranie rozmerov s
bezkontaktnym principom, pricom umoziuje presné
odmeriavanie rozmerov vyrobenych suciastok. Vystupy
dat v 3D mozno lahko importovat a spojit do softvéru
s modulom reverzného inZinierstva.

Rucny 3D skener umoZfiuje rychlo a kvalitne nasnimat
zlozité scény a velké objekty vo velmi kratkom case.
Pristroj je flexibilny a mobilny a z toho dévodu je vhodny
k zachyteniu  komplexnych, nepriehladnych, tazko
pristupnych alebo dynamickych scén. Skener je lahko
ovladatelny, dokonaly na vyuZitie pre aplikacie z oblasti
kriminalistiky a pre dalSie poziadavky na 3D meranie v
priemysle.

Technolégia obsahuje aj softvér pre spracovanie
naskenovanych dat, ktory vyuZiva nastroje pre spravu
suborov, spracovanie udajov, vizualizacie a merania.

Opticky mikrometer vyuZiva na bezkontaktné meranie
rozmerov a pozicii objektov. Je moiné ho pouZit pre
automatizované meranie statickych a pohybujucich sa
objektov.

Obr. 9 Opticky mikrometer

Laserovy profilomer sa vyuZiva na bezkontaktné meranie
rozmerov. Aplikacie vyuzitia profilomera su nasledovné:
vyrobné linky v réznych odvetviach, od potravinarskeho
priemyslu az k strojarstvu.

Obr. 10 Laserovy profilomer
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