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Sucasnym hlavnym cielom vyrobnych systémov je neustdle skumat nové technoldgie a riesenia na implementdciu
nedostatocnych procesov, ktoré ziskaju flexibilitu v montdZnych linkdch. DéleZitym pristupom k riadnemu vysetrovaniu v
tomto ohlade je analyza interakcie ¢loveka s pracoviskom a suvisiacimi ¢innostami, alebo inymi slovami ergonomickymi
aspektmi. Pri ergonomickej analyze je Specifickym pripadom manipuldcia s materidlom od dodania doddvky k
rekonstrukcii zhromaZdovacich stanic. Cielom je identifikovat a predchddzat pri porovndvani alternativnych rieSeni
pomocou standardnych metdd (NIOSH) a indexu (OCRA) alebo ergonomického nebezpecenstva pri predbezne pridelenych

pohyboch (aj zber, manipuldcia, nakladanie atd.).

Technoldgia pre ergonomické studie v prostredi IVS

Technolégia sa vyuZiva na komplexné riesenie pre
ergonomické Studie v prostredi IVS (vyrobky, pracoviskd,
Clovek - stroj).

Riesenie obsahuje zariadenie typu datovy oblek pre
zaznamenavanie pohybov a dotykov v rdmci pracovného
prostredia, ¢asovych Standardov a simuldcii.

Datovy systém sluzZi na snimanie pohybov ludského tela
od velkych svalovych skupin aZ po najmensie. Systém je
vybaveny magnetickou kompenzaciou a funguje
efektivne a presne v laboratérnych podmienkach, ale aj v
priemyselnom prostredi. Tento systém je nezavisly od
svetelnych podmienok, lokality pouzitia, je jednoducho
prenosny, komunikacia je bezrodova, vydrz je minimalne
dve hodiny (postacujuci je len notebook a oblek).

Okrem hardvéru je systém vybaveny ovlddacim
softvérom, ktory umoziiuje vytvorit kostru tela podla
presne definovanych rozmerov a nasledne umoiiuje
menit jej rozmery.

V redlnom c¢ase umoznuje modifikovat rozmerové
parametre ludského tela. Délezita je kompatibilita Casti
systému (oblek a rukavice). Obidva systémy pracuju na
rovnakom principe a preto je mozné ich bezproblémovo
kombinovat.

Ergonomicky systém so softvérom

Oblek je senzorovy systém snimajlci postavu a pohyby
¢loveka. Na zaklade senzorov, ktoré su umiestnené na
nepohyblivych kostiach sa generuje cely skelet ¢loveka.

Systém umozZnuje poskytovat aj informacie v redlnom
Case priamo v procese zataze ¢loveka. Prenos udajov je
bezdrotovy.

Okrem snimania udajov, systém umozZnuje aj vizudlny
kontakt s ¢lovekom pomocou kamerového snimania.

Aplikdcie vyuZitia zariadenia su: v réznych odvetviach

priemyslu, kde je potrebné komplexné rieSenie pre
ergonomické Studie (pracovné prostredie, simulacie a

analyzy).

Obr. 1,2 Motion capture oblek a rukavice

Senzorovy bezdrotovy systém so softvérom

Senzorovy systém je moduldrne rieSenie, ktoré

umoznuje hodnotenie a analyzy zatazenia
psychofyziologickych funkcii ¢loveka v ergondémii. Systém
disponuje senzormi: EMG, BPM, senzormi pre vodivost

pokozky, teplotu koZe a dychanie.




Aplikdcie vyuZitia zariadenia su: podpora pri zbere a
spracovani dat, ndvrhy napravnych opatreni v oblasti
rizik z pohladu ergondmie pracovného prostredia a
pracovisk.
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Obr. 3,4 Senzorovy systém captiv

Transfer systém 3D projekcie s polarizachym
modulatorom

Prenosny systém je urCeny pre 3D projekciu v HD
rozliseni. Systém je jednocipovy 3D projektor a je
kompatibilny s IR (Infrared Radiation) alebo RF (Radio
Frequency) okuliarmi a polarizatnym moduldtorom,
ktory umoznuje prehliadku s 3D okuliarmi a platnom.
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Obr. 5 Polarizacny modulator
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