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Technoldgia sa vyuZiva na vyvoj aplikdcii pre inteligentné montdZne systémy (virtual commissioning), virtudlne
testovanie automatizovanych pracovisk a prototyp vyvojového prostredia. Systém umoZiiuje vyvoj inteligentnych
vyrobnych systémov so zameranim na programovanie robotov, simuldciu ¢loveka vo vyrobe - ergondmiu, programovanie
PLC, simuldciu a optimalizdciu komplexného virtudlneho vyrobného systému.

Technoldgia pre vyvoj aplikacii pre inteligentné montazne systémy (virtual commissioning)

Priemyselny robot KUKA paletovanie, kontrola kvality, montdz, obsluha zariadeni,
Robot je jednym z najuniverzalnejsich Sestosovych lepenie a zvaranie.

priemyselnych robotov, vyuZiva sa pre odvetvie t '_q}(
spracovatelského priemyslu pre vyrobu automobilov, ale - f

aj v inych sektoroch. i : X I

Aplikdcie vyuZitia robota su: manipuldcia na ostatnych ‘ : s
strojoch, paletizacia, mechanické opracovanie, rezanie ¥
vodnym la¢om, spdjkovanie, stroje pre spracovanie ‘ H
plastov, stroje pre tlakové liatie kovov, zlievarenské
zariadenia, zariadenia kovospracujuceho priemyslu, ; o v

stroje pre obrabanie rezanim, rezanie laserom, montaz, ' g
demontaz, zvaranie v ochrannej atmosfére. ¢
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Kolaborativny robot Universal Robot

______ Robot je skonstruovany tak, aby napodobrioval rozsah
it — pohybov ludskej ruky, takie vietko, ¢o je potrebné k
programovaniu robotickych ramien je fudska ruka. Robot
sa fahko programuje, ponuka rychle nastavenie, je
kooperativny a bezpecny.

Aplikdcie vyuZitia robota su: uchopenie a umiestnenie,
injekéné vstrekovanie, CNC, balenie a paletovanie,
kontrola kvality, montdZ, obsluha zariadeni, lepenie a

zvaranie.

Kolaborativny robot KUKA

Robot je senzitivny (vdaka snimacom kibovych
momentov ihned rozpozna priamy kontakt a zniZi silu a
rychlost), poddajny, bezpec¢ny, presny, flexibilny a
vybaveny mechanikou ahnacou technikou pre

priemyselné pouZitie. Pomocou neho je mozZné
automatizovat citlivé a komplexné montazne ulohy, pri
ktorych doteraz nebolo mozné pouZzitie robotov.

Aplikdcie vyuZitia robota su: ucenie, uchopenie a
umiestnenie, injekéné vstrekovanie, CNC, balenie a




Softvér pre proces mining
Dany softvér je efektivny a inteligentny ndstroj na
analyzu vsetkych typov procesov — vyrobnych,
financnych, IT a logistickych. Automaticky analyzuje
procesy a poskytuje vizudlne ndpady pre zlepSenie
prijmov, Uspor a efektivnosti.

Aplikdcie vyuZitia softvéru su: je schopny vyuzit zaznamy

ulozené vo vacsine podnikovych informacnych
systémoch, ¢i uz ide o LOB, CRM, ERP alebo nastroje pre

BPM.

Tato  technoldgia  zrychluje  procesnd  analyzu

kombinaciou najnovsich algoritmov  a technoldgii
spracovania dat. VyuZiva sa na prehladnu vizualizaciu
Statistickych informdcii a tvorbu grafov podla

pouZivatelskych potrieb.

Ponuka rieSenie pre akykolvek priemysel ako su: banky,
zdravotnictvo, maloobchod, vyroba, IT, telekomunikacie,
logistika, energetika, verejny sektor.

PLM softvér

Softvér umozniuje programovat a koordinovat pohyby
vdcSieho poctu robotov ako jeden celok, vrdtane
overenia kolizii ramien manipuldtorov, pracovného
priestoru a dosiahnutelhosti bodov v pracovnom
priestore. Jeho nadstavba umoZiuje programovanie a
synchronizaciu mnoZstva na sebe nezdvislych robotov a
zariadeni, ktoré medzi sebou komunikuji. Dalej
poskytuje moznost prepojenia vsetkych wvyrobnych
disciplin od ndvrhu a planovania, cez simuldciu a
overovanie az po samotnu vyrobu.

Softvér vyuziva inovacie prepojenim vsetkych vyrobnych
disciplin s produktom, vratane dispozi¢éného rieSenia a
navrhu, simuldcie inZinierskych procesov az po celé

riadenie vyroby.
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